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以下に、無制約な X 行列が 2 個まで含まれる場合の例を示す。トレースの演算規則を用い

て生成される同値な結果のうち、X や X ′ の出現位置が質的に異なるもののみを列挙した。

ここに示した例よりも単純なケースは、A, B, C 等を単位行列とおくことによって得られる。

なお、X が対称行列の場合には、以下の結果に (32) 式 を適用すればよい。
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なお、上記の固有値の微分に際して、 q ならびに p は、固有値を求めるべき行列、たとえ

ば AXB の、その固有値に対応したの左右の固有ベクトルを表している。
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***********************************************************

a matrix derivative of a scalar function of matrix/vector variables

**********************************************************
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図 1: Weighted Least Squares
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図 2: Maximum Likelihood Factor Analysis
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